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Im hessischen Mittelgebirge sind Traktoren häufig steilen Hängen ausgesetzt. Beim Befahren von 
schrägen Hängen gerät der Traktor in Schieflage, wodurch die Sitzposition des Fahrers nicht mehr 
horizontal bleibt und die Sicht nach vorne stark eingeschränkt wird. 

Im Projekt wollen wir eine selbststablisierende Kabine, die bei einer Neigung automatisch wieder in 
die waagerechte Position zurückkehrt, bauen. So bleibt die Sitzposition gerade, die Sicht unverändert 
und das Risiko des Umkippens wird deutlich reduziert. 

Aus einem LEGO Modell wird zunächst ein mechanisches Kipp-System gebaut, das die Kabine 
bewusst aus der Waagerechten bringt. Anschließend wird ein Gyrosensor eingesetzt, um die 
Schräglage zu messen. Ein Motor gesteuert durch die Sensordaten, dreht die Kabine wieder in die 
horizontale Lage. 
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